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Detektor kovov

K tomuto projektu ma viazu spomienky. Mala som Rorg kel’ sme s atimom behali
po lese s detektorom kovov a nasli ndboje z drefxefovej vojny. Nechala som sa inSpirbva
schémou \asopise Amatérske radio, kde sa nachadzalo viazepmwjeni .Aj daka

dostupnosti stiastok a rozsahu prebratéhtiua som si vybrala toto zapojenie (Obr.1):
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Obr.1 Schéma zapojenia detektoru kovov
Detektor funguje na baze vzniku virivych pradovliizkom kovovom objekte. Virivé
prudy vyvolava vysokofrekvéné pole generované cievkow.LCievka L je stag’ou
Colspittsovho oscilatora (Obr.2), ktory kmita s eksu frekvenciou, radovo stovky kHz-ov.
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Obr.2: Colspittsov oscilator
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Vznik virivych pradov sp6sobi zmenu v amplitidei@sii. Zmenené napatie je diédou
D; usmernené do bazy tretieho tranzistorg, ®tory funguje ako zosilowa zmien
jednosmerného napétia. Napéatie z kolektory pfichadza na neinvertujaci vstup prvého
integrovaného obvodu — komparatora. ZvySenie napitikolektore g spésobené detekciou
kovov, spdsobi preklopenie vystupného napatia ddri€j arovne. Cez diéduszzaine tied
prud a nizkofrekvamy oscilator s druhym integrovanym obvodontre kmita® (preklapa
sa) a rozozwi sa sltchadloCas’ obvodu s tranzistorom @ Zenerovou diédou £Xunguje

ako stabilizator napatia.

PouZzitie a prevedenie

Napéjacie napétie je 9V. Cievka s 55 zavitmi maibhilovy tvar s rozmermi 7,5cm x
15cm. Cievka je odtienena obalenim v alobale amge& na lietajuci disk kvoli
stabilizovaniu (Obr.3). Aparatira je citliva na asty. Po zapnuti sa pristroj asi minatu
prispdsobuje okolitym podmienkam, gim vydava zvukové signaly. Pri detekcii kovu trva
zvukovy signal nigo vySe sekundy, neZ sa obvod prispdsobi novym paukam. To

znamena, Ze pristroj detekuje kov legampohybu.

Obr.3 Cel& aparatura
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Aparatura sptahlivo detekuje menSie predmety ako mince vo vediasti 10 cm a ie
ako napr. panvica vo vzdialenosti 20cm. Rekdetekoval pri vzdialenosti 28 cm. S tymto
detektorom je mozné zistikadid’ vedie elektrické vedenie, pripadne dajsiesta s inymi

kovovymi sitag’ami priamo v mure.

Obr.4.: Detail zapojenia

Priloha:

Video: Detektor reaguje ndle aj noznice. K& cievka zotrva nadlkicami dlhSie (3s),
zvukovy signal skoti. Ked” sa s cievkou hybe, zvukovy signal sa ozyva v maejdwl’
cievka prechadza ponad predmet.



