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Uvod

Na zaklade ziskanych zakladnych vedomosti z elektroniky som zhotovil napajaci
systém pre vysSiu platformu robota. Vyuzil som na to dva ¢lanky mobilnych batérii.
Zapracoval som spinac, prepojenie aby som bol schopny nabijat’ batérie, balancer na
rovnomerné nabijanie ¢lankov batérie a tranzistor na prevod napétia. Vysledkom je schopnost’
napajania vyssSicho vypocétového systému pre mobilného robota, ktory sa pohybuje po

miestnosti a potrebuje byt’ mobilny.
Schéma

Zapojili sme dva ¢lanky batérie(po 3,2V), pripojili sme spinac¢, pomocou ktoré¢ho, ak je
zapnuty, napatie prechadza d’alej alebo v opa¢nom pripade nie. Za spinacom sme zapojili

tranzistor, pomocou ktorého vyvadzame +5V do platformy a zvysok uzemnujeme.
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