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V jednotlivych castiach prace je rozobrany projekt s nédzvom Arduino-teplotou
ovladané otacky ventilatora.
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Kapitola 1

Arduino-teplotou ovladané otacky
ventilatora

Teplotou ovladany ventilator napriek svojej relativnej jednoduchosti v zapojeni ma
principidlne Siroké vyuzitie v klimatizaciach, zohrievacoch vody, rirach a inych ap-
likaciach.

1.1 Princip ¢innosti

Princip ¢innosti spociva v pouziti PWM (Pulse Width Modulation s frekvenciou 500 Hz),
kde ovladame efektivny hodnotu napétia pomocou sirky pulzu. Pomocou termistora
dostdvame vstupny (analégovy, A0) signal podla teploty na termistore. Arduino regu-
luje vystupny (digitdlny, D3 pin) signél na bdze a tym priepustnost pouzitého tranzis-
tora, ktorého pracovné napitie je (0.6-0.7 V). Tym sa dosahuje regulovatelnost otdcok
ventildtora podla teploty na termistore . Vzhladom na teplotny rozsah pouzitého ter-
mistora (-20 az 120 C) je vhodnym pouzitim napriklad ventilator pod NB. Kondenzétor
je pouzity ako ”tvarovac’na odstranenie hréan tvaru pulzu pri pouziti PWM.
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Obr. 1.1 — Schéma zapojenia obvodu ArduinaNANQO. LED Diéda v zapojeni déva
vizudlny signdl. Paralelne s ventilatorom je zapojend ochranna diéda kvoli ochrane proti
indukovanym pridom vzniknutym pri zapdjani/odpédjani.

1.2 Pouzity kéd

V nasledovnej ¢asti je popisany pouzity kéd na ovladanie vystupu ArduinaNANO. Prva
¢ast kédu zodpovedd interpolécii napitia pomocou interpolacnej formuly a prevodu
Kelvinov na stupne Celzia. V druhej casti je zadefinovay vstup a vystup a teploty pri
ktorych je ventilator vypnuty, rozsah teplot pri ktorych sa reguluji otédcky a hranica
pri ktorej ventilator bezi naplno.



#include <math. h>

double Thermistor (int rawabpc) { ‘' Funkcia Thermistor interpoluje napatie pomocou interpolacnej formuly
double Temp;

RawADC=1023. 0-RawADC;

Temp = log(10000.0*((1023.0/RawaDC-1)));

Vi =10g(10000. 0/(1024. 0/RawADC-1))

Temp = 1 / (0.001129148 + (0.000234125 + (0.0000000876741 * Temp * Temp ))}¥ Temp );

Temp = Temp - 273.15; “\Prevod tepldt z Kelvinov na stupne Celzia

return Temp;

void setup() {
“Woefinovanie vstupu a vystupu

pinMode(13, OUTPUT);
pinMode(3, OUTPUT);
pinMode(0, INPUT);

int i=0;
double Temp;
void 100p(§ i

“WhWovladanie vystupu pomocou nastavenia tepldt na termistore

Temp=Thermistor (analogRead(0));
if (Temp<40)
analogwrite(0,0);
if (Temp>=40 && Temp<=90)
analogwrite(3,255%(Temp-40)/50.0);
if (Temp=90)
analogwrite(0,255);
delay(10);

Obr. 1.2 — Kdéd k ovladaniu otdc¢ok ventilatora za pomocou Arduina.

1.3 Fotodokumentacia

Obr. 1.3 — Fotodokumentécia k zapojeniu ARDUINA.



Obr. 1.4 — Arduino s viditelnym zapojenim na piny A0, GND, 5V a D3.



