Elektromagneticka levitacia

Popis zariadenia:

Zariadenie je zaloZené na principe magnetizmu vzdusnej cievky, na ktorej je
regulovany prud pomocou Hallovho senzora. Cielom zapojenia je levitujica tabletka
neodymového magnetu, ktord sa vznasa pod vzdusnou cievkou.

Pre pochopenie zariadenia je doéleZité pochopit ako funguje Hallov senzor. Hallov
senzor je zariadenie, ktoré meni velkost vystupného napatia na zaklade zmeny
magnetického pola. V naSom pripade je umiestneny vo vnutri vzdusnej cievky. Ked'
cievka pritiahne svojim magnetickym polom tabletku magnetu, Hallov senzor reaguje
na zmenu magnetického pola vyvolanu pohybom magnetickej tabletky (efektdvna
vzdialenost su radovo milimetre), ¢o sa prejavi zmenou vystupného napatia. Tuto
zmenu zaznamena tranzistor, na zaklade ¢oho zmeni velkost vstupného pridu na
cievke, ¢o zase zmeni velkost magnetického pola generovaného cievkou. Pri spravnej
polarizacii zapojenia vieme takymto spésobom dosiahnut, Ze amgneticka tabletka
bude levitovat par centimetrov pod cievkou.

Vzdialenost od cievky, v ktorej magnetka levituje zavisi hlavne od cievky a napajania.
V nasom pripade sme poutZili cievku s 2000 zavitmi z drotu s priemerom 0,3 mm.
Obvod je napajany 5V nabijackou od telefénu. 5V zdroj je pre nas velmi vhodny,
nakolko hallov senzor ma operaéné napatia 4,5-6V.

Suciastky obvodu:

1x Hallov senzor A1302kua-T 1x LED
1x Tranzistor IRFZ44n R1=1kQ
1x Dioda HER207 R2=3300Q

Cievka (N=2000) 5V zdroj napétia
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