Tri jednoduché projekty s Arduino UNO a HC-

SR04 Ultrasonic Sensor
(vSetky projekty som naprogramovala v Arduino IDE)

Teoria, ktorou som si presla pred zaciatkom programovania:

HC-SR04 Utrasonic Sensor pozostava z dvoch bubnov, z ktorych jeden je vysielac,
ktory vysiela ultrazvuk a druhy je prijimac, ktory prijima odrazeny ultrazvuk od
objektu. Vysielaci bubon vyzaruje ultrazvuk, ked’ spustime modul pomocou trigPinu
vyslanim 10 mikrosekundového vysokého impulzu.

Akonahle je ultrazvuk emitovany cez vysiela¢, modul zvysi echoPin. Vyslany
ultrazvuk sa pohybuje dopredu, kym sa neodrazi od objektu, a potom sa pohybuje
dozadu. Odrazeny ultrazvuk je detekovany prijimacom.

Ked’ prijimac prijme odrazeny ultrazvuk, echoPin sa zniZi. Teraz mame cas, ktory
ultrazvuk potrebuje na dosiahnutie objektu a opatovné dosiahnutie zdroja, ktory sa
tiez rovna trvaniu, poc€as ktorého bol echoPin vysoky. Tento Cas je ulozeny v
mikrokontroléri. Preto Cas cesty ultrazvuku medzi samotnym zdrojom a objektom je
polovi¢ny ¢as potrebny na cestu zdroj-objekt-zdroj, vieme, Ze:

Vzdialenost’ = rychlost’ x celkovy Cas

Cas potrebny na prejdenie vzdialenosti je viak polovi¢ny z celkového ¢asu:
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1.Meranie vzdialenosti

Najjednoduchsi projekt na vyuzitie Arduina Uno a HC-SR04 Utrasonic Sensor je
meranie vzdialenosti od nejakého objektu, pricom vysledok sa ndm vypiSe na
monitore v Arduino IDE v Serial Monitor.

Komponenty:



- Arduino UNO

- HC-SR04 Utrasonic Sensor
- kabliky

- breadboard

Schema:

fritzing

Kod:

#define trigPin 13
#define echoPin 12
void setup()

1

serial.begin (9600]);
pintode (trigPin, OUTPUT);

pinMode (echoPin, IMPUT);

Serial.println{"Out of range"};

H
void Loop() i
1 else
long duration, distance:; 1
digitalWrite{trigPin, LOW); Serial.print{distance};

delayMicrozeconds (2] serial.println{" cm"};

digitalWrite{trigPin, HIGH}: 1

delayMicroseconds (18],

delay {500}
digitalWrite{trigPin, LOW);
duration = pulseln{echoPin, HIGH]:

distance = (duration/2) / 20.1;

1T {distance == 200 || distance == 0)



Projekt: https://create.arduino.cc/projecthub/rztronics/ultrasonic-range-detector-
using-arduino-and-sr-04f-8a804d?ref=tag&ref id=distance&offset=2

Tymto projektom sa snazila ozrejmit’ zaklady tedrie, ktoré stoja za ultrasonic
sensorom a vyskusat’ komponenty a ich fungovanie.

2. Ultrazvukovy dial’komer

Jednoduchy projekt na vyuzitie Arduina Uno a HC-SR04 Utrasonic Sensor je
ultrazvukovy dial’komer. V kode si oznacime jednu vzdialenost’ (v tomto pripade 20
cm), pri ktorej sa zelena LED didda vypne a zapne ¢ervena, alebo naopak. Takto sa
dokéaZeme uistit’ o vzdialenosti od nejakého objektu 1 bez vypisanej hodnoty v Serial
Monitor v Arduino IDE.

Projekt je moZny skonStruovat’ 1 za pomoci sirény namiesto LED diod a vyuzit’
nasledne pri parkovani v aute.

Komponenty:

- Arduino UNO

- HC-SR04 Utrasonic Sensor
- kabliky

- breadboard

- LED diody

- rezistory

Schéma:

The LED on the right is
GREEN]|

fritzing



https://create.arduino.cc/projecthub/rztronics/ultrasonic-range-detector-using-arduino-and-sr-04f-8a804d?ref=tag&ref_id=distance&offset=2
https://create.arduino.cc/projecthub/rztronics/ultrasonic-range-detector-using-arduino-and-sr-04f-8a804d?ref=tag&ref_id=distance&offset=2

Kod
File Edit Sketch Tools Help

distancefinder §

#define trighin 13
#define echoPin 12

distancefinder | Arduine 1:1.0.5+dfsg2-2 - + X

#define led 11 //red LED
#define led2 10 //green LED

void setup(}) {
Serial.begin {0600);
pnkode (trigPin, OUTPUTY;
pinknde (echaPin, INPUTD;
pintode (led, OUTPUT};
pinkinde (led2, OUTPUT);

void Toop() {
long duration, distance;
digitalwrite(trigPin, LOND;
delaybicroseconds (2}
digitalWrite (trigfin, HIGH);
delayMicroseconds {18);
digitalWrite (trigPin, LON);
duration = pulseln(echoPin, HIGH);
distance = (duration/2} / 29.1;
1f {distance = 20} { //hudnuta ktora sa moze menlt
digitalWrite (led,HIGH); //ak vziadlenost je mensia ko vyssie uvedena hodnota red LED sa zapne
digitallirite (led2, LOA};

else {
digitalirite(led,LON]; //vzdialenost je vacsia, green LED sa zapne
digitalirite (ledz, HIGH);

T
it (distance == 400 || distance <= @{  //najuacsia vedialenost je 460 en pre| HO-SRO4 sensor
serial.println{"0ut of range"};

T

else {
Serial.print (distance};
serial.println(" cn*);

delay (1008)
1

Binary sketch size: 3 934 bytes (of a 32 256 byte maximum)

Projekt: https://create.arduino.cc/projecthub/saaketporay/ultrasonic-range-finder-
9b10b6?ref=tag&ref id=distance&offset=4

3. Ultrazvukovy dial’komer s LCD shieldom

Jednoduchy projekt — ultrazvukovy dial’komer s LCD shieldom.

Ciel'om tohto projektu bolo vyuZzitie LCD shieldu na vypisanie hodnot namiesto
Serial Monitor.

Vyuz1la som tu istu schému ako pri predchadzajucej ulohe, len som zapojila LCD

) shleld do Arduina UNO.


https://create.arduino.cc/projecthub/saaketporay/ultrasonic-range-finder-9b10b6?ref=tag&ref_id=distance&offset=4
https://create.arduino.cc/projecthub/saaketporay/ultrasonic-range-finder-9b10b6?ref=tag&ref_id=distance&offset=4

Kéd:
ginclude =LiquidCrystal. h=
LiguidCrystal led{?, &, 5, 4, 3,
gdefine trigPin 13
#define echoPin 12
#define led 11
#define led2 10
const int TedPin
uintd t pwmialue

void setup() {

b

o
o

Serial .begin (9600 ;
pinMode (trigPin, OUTPUTY;
pinMode (echoPin, IMPUTY;
pinMode (led, OUTPUT);
pindode{led2, OUTPUTI:

void loop{) {

Tento projekt som nenasla na Ziadnej stranke (okrem predchadzajucej), takze som

long duration, distance;
digitalWrite (trigPin, LOW);
delayMicroseconds (2],

digitalWrite (trigPin, HIGH);
delayMicroseconds (18);
digitalWrite (trigPin, LOW);
duration = pulzeIn{echoPin, HIGH];
distance = {duration/2} s 28.1;
led. scrollDisplayRight();

musela v kode improvizovat'.

zZaver:

Pri1 tychto projektoch som sa snazila naucit’ pracovat’ s Arduino UNO, zékladnu

if (distance == 400 || distance == 8){

led. print{"Out of range"};
ks
else {
led. print {distance);
led.print{" ecm"};
h
delay (1000} ;

tedriu ohl'adom ultrasonic sensor a jemne programovat’ v Arduino IDE.

stranok pri projektoch.

Vsetky kody projektov som sa snazila nakédovat’ sama a neskor upravit’ pomocou



