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Pomocky

e Arduino UNO

e Breadboard

o 3xLED diddy

e Ultrazvukovy senzor US-015
e Rezistory

e Reproduktor

e Spojovacie vodice

Teoreticky uvod

Hlavnou sucastou celého zariadenia je ultrazvukovy senzor, vysielajici zvukové viny o frekvencii
40kHz, ktory urcuje vzdialenost na zdklade Casu, za ktory sa zvukové viny vratia spat po odrazeni od
prekazky. Prekazku mézeme umiestnit do vzdialenosti az 4 metrov pod uhlom 15°.

V Arduino IDE sme si vytvorili program umoziujici menit nastavenia minimalnej vzdialenosti
(nastavena je 40cm). V pripade, Ze vzdialenost predmetu od senzora je mensia ako nastavena
vzdialenost, senzor nas upozorni na priblizenie blikanim LED didd a aj zvukovym signdlom. Toto
upozornenie sa stupniuje kazdych 10cm.
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Program

#include <NewPing.h>
#include <toneiC.h>

NewPing sonar (10, 11, 100Q);
float wzdialenost;

int LedPinl = 4;

int LedPinZ = Z2;

int MINvzdialenost = 40; //v centimetroch

void setup()

{
Serial.begin(9600);
delay(S0);

void loop()
{

vzdialenost = sonar.ping cm{);

Serial.print("vzdialenost je:");

Serial.println({vzdialencost);

if (vzdialenost < MINvzdialenost)
{
digitalWrite (LedPinl, LCW);
digitalWrite (LedPin2, LOW);
if((vzdialenost < MINvzdialenost) z&
{
digitalWrite (LedPinl, LOCW);
tonenC (500);
delay(400);
noTonelAC () ;
digitalWrite (LedPinl, HIGH);
delay(400);

(vzdialenost =

(MINvzdialenost - 10})))

- elsé-if (tvzaiaienost <= EMIszdialenost - 10)}) && (vzdialenost > EMIszdialenDst - 53}}}

{
digitalWrite (LedPin2, LOW);
tonehC (500);
delay(200);
tonekC();
digitalWrite {LedPin2, HIGH);
delay(200);

}

else if ((vzdialenost <= (MINvzdialenost - 20)) &&

{
digitalWrite (LedPinl, HIGH);
digitalWrite (LedPin2, LOW);
tonehC (500) ;
delay(100);
digitalWrite (LedPinl, LCW);
digitalWrite (LedPin2, HIGH);
tonedC();
delay (100);

else if (wzdialenost < (MINvzdialenost - 30))

{
digitalWrite (LedPinl, HIGH);
digitalWrite (LedPin2, LOW);
tonehC (500);
delay(50);
digitalWrite (LedPinl, LOCW);
digitalWrite {LedPin2, HIGH);
toneAC();
delay(50);

}

else

{
digitalWrite (LedPinl, LOW);

{(vzdialenost >

digitalWrite (LedPinZ, HIGH); //wiac ako 40cm tak zasvieti zelenu

(MINvzdialenost — 30)))




V programe Arduino IDE mdzeme okrem menenia parametrov zariadenia aj od¢itavat hodnoty
vzdialenosti v redlnom case a to bud' z grafu alebo pomocou monitora sériového portu:

@ coms - O X
50 p 4 Mvzdialenost @ie
MMt P oA
\“\w\ u
0.0 " Ann AN
| )| ‘
\ ﬁ I
20.0 A u /
|
S, / )
) NVAJmJ
0.0 t t t t {
100 200 300 400 500
9600 baud v Poslat’ Riadok nema ukonéovad znak -
@ coms - m] X
Poslat’

vzdialenost je:64.00
vzdialenost je:e3.00
vzdialenost je:ed4.00
vzdialenost je:64.00
vzdialenost je:65.00
vzdialenost je:e4.00
vzdialenost je:ed4.00
vzdialenost je:14.00
vzdialenost je:10.00
vzdialenost je:10.00
vzdialenost je:10.00
vzdialenost je:11.00
vzdialenost je:11.00
vzdialenost je:15.00
vzdialenost je:14.00

B Automatické rolovanie (| Zobrazit' Easovi znacku

Riadok nema ukonfovad znak .. | | 9600 baud ) Vymazat' vystup




