Martin Reclo

Alarm
Ciel prace:
Vytvorit alarm, ktory sa spusti po zaznamenani pohybu.
Pomécky:

Arduino Uno, ultrazvukovy senzor HC-SR04, bzuciak (LD-BZEG-1205), 2x 5kQ rezistor, 2x LED
didda (1x cervenad a 1x zelend), breadboard, USB-B kabel, kabliky na prepojenie

Postup:

K Arduinu pripojime bzuciak (pin D8 a pin GND), ultrazvukovy senzor (Vcc pin na 5V, Trig pin
na pin D3, Echo pin na pin D2 a GND pin na GND) a LED diddy cez rezistory na pin D10, D11
a GND. Vytvorime program a nahrame ho do Arduina.

Schéma:

V redlnom zapojeni je inad volba pinov (ako v postupe) a pridana zelend LED didda.
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Obrdzok 1 - schéma
Popis:

Ultrazvukovy senzor vysiela zvuk s frekvenciou 40 kHz, ktory sa odraza od objektov pred nim
a vrati sa do senzora. Podla ¢asu prenosu zvuku (a rychlosti zvuku) vieme nasledne vypocitat
vzdialenost objektu. V programe teda nastavime hranicu vzdialenosti najblizsej prekazky
(napr. steny) ako hranicu v ktorej je alarm vypnuty. Akonahle nadobudne vzdialenost mensiu
hodnotu, spusti sa 10x alarm (bzuciak so striedanim tonu s vys$sou a nizSou frekvenciou

a blikanim éervenej LED diédy). Ak je vzdialenost po skonéeni alarmu zas v nastavenej
hranici, alarm ostane vypnuty. Takto detekuje ultrazvukovy senzor pohyb.
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Sketch:

#define echoPin 2 // prizadi pin D2 Arduina pinu Echo na HC-SRO4
#define trigFin 3 //priradi pin D3 pimu Trig na BC-SRO4

#defin=s LEDZ 10 /f/priradl pin DIC k cervens] diodes

#define LEDC 11 //priradi pin Dil k zelenej diode

#defins burzer 8 //priradi pin 8 k bruciaku

fJ definujems premsnns
long duracion; // caa cesty zvukowvel viny
int distance: // vzdialenost od senzoru

vold secup() |
pinMode (crigPin, CQUTPUT); // nastavime trigPin ako output
pinMode (achoPin, INPUT): // nascavime schoPin ako inpuc
pinMode (bazzer, OUTPUT): // nastvaime buizer pin aks output
pinMode (LEDC, OUTEUT):; // nascavime pin cervenej LED ako ocucpuc
pinMode (LEDZ, OUIFUT)s // nastavime pin zelened LED ake cutput
Sarial .begin (9600} S/ // Serial Communication ia starting with 89600 of bavdrace spsed

void loopl)
!/ "yynulujeme™ trigPin
digitalWrite (crigPin, LOW);
delayMicroseconds (2) ;
f/ zapneme trigPin (HIGH) na 10 mikrosekund
digicalWrice (crigPin, HIGH):
delayiiicroseconds (10} 2
digitalWrite (trigPin, LOW):
f/ precica schoPin, wraci cas cesty rvukovel viny v mikrosakundach
duration = pulaeln (echoPin, HIGH):
£/ wypocicame vzdialenoat (v cm)
distance = duratiom * 0.034 / 2; //cas vydelime 2 (tam & spat)
digictalWrice (LEDZ, HIGH); /! zapnems zelenu LED

fi/neradecekovany pohyb/rmena vzdialenosti
Lf (distance >40)
i
Zerial .printin{*Veetko ON%):
}
eloe /fsadetekovany pohyb/zmena vzdialenoati
{
forfint L=0;i<l0;i++) //falamm
{
Serial.printin("POZOR! ZAZHNAMEMANY BOHYB!™):
digitalWrite (LEDZ, LOW): //vypnut zelenu LED
cones (buzzer, 1000); // 1KHe zvukovy signal...
digitalWcite (LEDC, HIGH): {//zapnut zelenu LED
delay(500): L
con2 (buzzer, B800): ff 0.8KHz rvukovy signal...
digitaiWrite (LEDC, LOW): /f wypout cercvenu LED
d=lay (500): i
noTone (bazzex) § /f vynutie zvukoveho signalu. ..
}

Obradzok 2 - sketch
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Obradzok 3



