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:dynamickych systémov
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Uvod

« Dynamicky systém je matematicky model opisujuci vyvoj systemu v XX
0000
case. o000

* NajcCastejsie je popisany diferencialnymi rovnicami.
 Vizualizacia umoznuje graficky zobrazit spravanie systému (¢asovy
priebeh, fazovy portrét).

 Casovy priebeh zobrazuje, ako sa hodnota premennych meni v
0000

XXX case.
0000

« Fazovy portrét vznikne tak, ze pre kazdy cas t zoberieme hodnoty
premennych (x(t), y(t)) a zakreslime ich ako bod do roviny.
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Ciel’ prace

0000
Cielom prace je vytvorit pedagogicky nastroj na podporu vyucby XXX

000
dynamickych systémov.

Nastroj bude zamerany na:

XXX  vysvetlenie zakladnych typov dynamickych systémoy,
eoooeo ) i g e T . . . .
eooo « pracu s linearnymi aj nelinearnymi diferencialnymi rovnicami

viacerych premennych,

moznost nastavovat parametre a rovnice systému,
vizualizaciu casoveho priebehu premennych,
obrazenie fazového portrétu systému.
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Co som uZ spravil

Navrhol som grafické rozhranie aplikacie.

Implementoval som zadavanie diferencialnych rovnic ako textovych
vyrazov.

Umoznil som dynamicke pridavanie a odstranovanie premennych.
mplementoval som vypocet a zobrazenie casoveho priebehu.
Pridal som zobrazenie fazového portrétu.

Zaviedol som viacjazycnu podporu.
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DSV — Vizualizator dynamickych systémov — O X
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Dynamical Systems Visualizer
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PP

Plan d’alSe| prace

« Testovanie aplikacie a odstranovanie chyb.
* Pripadné rozsirenie funkcionality o nové moznosti a vylepsenia.
* Dokoncenie textovej casti bakalarskej prace.
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