Moja praca v zimnom semestri

nainstalovanie Linuxu a naucenie sa zdkladov na pracu s nim a komunikaciu s robotom
zoznamovanie sa s ROS kniznicami a zakladnymi ROS konceptami, ski$anie prace s nimi
pomocou réznych tutoridlov, Studovanie zdrojoych kédov z prikladov

vytvorenie vlastného ROS package a git repozitaru

napisanie prvych jednoduchych publisherov a subscriberov, vyskusanie si prace s lidarom a
ramenom robota, tvorba jednoduchsich programov (to_obstacle.cpp, move_arm.cpp)
dokoncenie a otestovanie prvého zlozitejSieho programu, kde robot nasleduje ¢loveka
(follow_me.cpp)



